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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROZDZIAL 3

INSTALACJA ODGROMOWA

Kod CPV: 45310000-3

ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot STE.

Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot montazowych instalacji odgromowej dla Budynku Przedszkola nr 1

w Jedrzejowie przy ul. Mieszka | 9.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg robét wymienionych w
punkcie 1.1 specyfikacji.

1.3. Zakres roboét objetych ST.
W zakresie robot nalezy wykonac:
- instalacje odgromowa,

Instalacja odgromowa obejmuje:

- zwody poziome na dachu oraz zwody pionowe obok urzgdzeh kominowych i anteny
telewizyjnej,

- instalacja uziomowa: istniejgca - w przypadku stwierdzenia dobrego stanu
technicznego, w przeciwnym przypadku wykona¢ nowy uziom otokowy.

W zakres robét wchodzi:

- trasowanie pod przewody odprowadzajgce,

- utozenie przewoddéw sr. 8mm na dachu,

- przygotowanie podtoza pod montaz ztgczy kontrolnych,

- montaz drzwiczek ztgcza kontrolnego,

- sporzadzenie dokumentacji powykonawcze;.

2. MATERIALY.
Kazdy wbudowany materiat powinien posiadac certyfikat na znak bezpieczenstwa,
certyfikat zgodnosci lub aprobate techniczna.

— tasma stalowa ocynkowana
— drut stalowy ocynkowany

— rurkaizolacyjna typu RB28
— skrzynka probiercza

— iglica kominowa

— maszty wolnostojace z obcigznikami
— zacisk kontrolny

— uchwyt do rynny

— uchwyt do blachy

— ztacze krzyzowe

— uchwyt przyklejany

— rura ostonowa typu SV 110

3. SPRZET
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robét lub
uzgodniony z Inspektorem nadzoru.
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4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robét lub uzgodniony z
Inspektorem nadzoru Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania
materiatdw na budowie podane sg wp.1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru
robét budowlano montazowych . tom V-Instalacje elektryczne. Arkady — 1988 r.

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:

- przewdd odprowadzajacy utozy¢ w RVS pl/t; w liniach pionowych,

- przewody na dachu uktadaé na uchwytach odstepowych co ok.50cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

- sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowym wymaga odbioréw czesciowych,
gdyz ulegajgq one zakryciu,

- sprawdzeniu podlega wykonanie rob6t zgodnie z p5,

- sprawdzenie trwatos¢ i pewnosci zamocowanego osprzetu,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg elementéw spawanych,

- wykonanie pomiarow powykonawczych instalacji odgromowe;.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest:
- 1 m utozonej instalacji.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega:

- prawidtowos¢ utozenia przewodow (odbior czesciowy),

- usuniecie ewentualnych usterek,

- jakosc¢ zastosowanych materiatow i urzadzen,

- prawidtowos¢ wynikéw kontroli jakosci robot,

- zgodno$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym,
Do odbioru kohcowego nalezy przedstawic

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne
na uzyte materiaty,

- dokumentacje powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg
niniejszej STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena
jednostkowa zawiera wykonanie robo6t jak w p. 1.3 specyfikaciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zeszyty 01; 03: 41; 45, 47; 56: 61; 473: 482; 701.



