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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejST$ @ wymagania dotyee wykonania i
odbioru  rob6t ziemnych dla zadanPRZEBUDOWA DROG GMINNYCH W Cl AGU ULIC: S.
KONARSKIEGO, OSIEDLOWEJ, SPOLDZIELCZEJ, M.REJA, StO DOWEJ, ZAMO SCIE,
WSPOLNEJ, W.KADLUBKA, KOLEJOWEJ, SPOKOJNEJ. NOWEJ | CICHEJ W JEDRZEJOWIE
etap Il

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SSTEpzie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na dee gminne;.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do trédmdamentowych i zwzanych z wykonaniem
instalacji.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejnauj
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mngu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogotirogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wykop ptlytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.7. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotazone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.8. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.9. Odktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigieiz) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowasyp6w oraz innych prac zwanych z trag
drogows.

1.4.10. Wskaznik zagsszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
Wzoru:
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gdzie:
Oi - gestaié objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hfy/
Pas - Maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgogwd optymalnej, zgodnie z PN-

B-04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m

1.4.11. Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:
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gdzie:
dso - sSrednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),

dip - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).



1.4.12.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
WZzoru:
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gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwsopuoizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmpoizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.13.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdfpkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogl6lne wymagania dotycyce materiatdw

Ogo6lne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinmyc kprzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasyp6w. Grunty paiyel do budowy nasypéw mo@y¢ wywiezione
poza teren budowy tylko wéwczas, gdy starpwadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwoleniem
Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wybwpnie kzdac nadmiarem olgjosci rob6t
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac gipgh kontraktem, Wykonawca jest zobgmany do
dostarczenia réwnoviaej obgtosci gruntdw przydatnych zerddet wlasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypokvgilone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawcna odkilad. Zapewnienie terenéw na odklad zyaldo obowizkéw
Zamawiajcego, o ile nie okidono tego inaczej w kontrakcie. Zynier maze nakazé pozostawienie na
terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzyokétnwynika jedynie z powodu zamarznia lub
nadmiernej wilgotnéci.

3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykézsie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (negzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akbip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufggyicharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, t&mocigi itp.),
— sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).



4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powitigt dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddeglransportu. Wydajni
srodkow transportowych powinna byponadto dostosowana do wydajcicsprztu stosowanego do urabiania
i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegii transportu ponad waio zatwierdzone nie nie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ileekszone odlegkxi nie zostaty wczaniej
zaakceptowane nagpiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ@O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Doktadngé wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinny dy
wieksze nk £ 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclednych robét ziemnych nie me przekracza
+1lcmi-3cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie g@r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinno zr6¢ sie od projektowanego o weej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemgka. Maksymalne nierdwioi na powierzchni skarp nie powinny przekraczal0 cm
przy pomiarze tat 3-metrows, albo powinny by spetlnione inne wymagania dotyce nieréwnéci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwaodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urgdzei, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o Weymagaj tego warunki terenowe, wykofia
urzagdzenia, ktore zapewniodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abszbét ziemnych tak,
aby zabezpieczy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykooa ma obowiek takiego
wykonywania wykopow i nasypOw, aby powierzchnionurgu nadawé& w calym okresie trwania robot
spadki, zapewniafe prawidiowe odwodnienie.

Jeeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulkegnawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatné, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dé&datych optat ze strony Zamawiggego za te czynioi,
jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikow naturalnych i wdzer odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustioia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopéw powinrusppowa w kierunku podnoszeniaesiniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowé odpowiedni spadek poditoy i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, unliwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentgmjojektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nienpenvby mniejszy nk 4% w przypadku gruntéw
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntéw niespoistych. Ngleuwzgkdni¢c ewentualny wptyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykemia innych robot na spetnienie wymaga
dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrob6t ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopdw, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadz poza teren pasa rob6t ziemnych.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakaematroli zgodnéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w punkcie 5 oraz z dokumentagrojektowvs.
SzczegOla uwag; nalezy zwrdcié na:
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakai wykonania robét

Czynndci wchodzce w zakres sprawdzenia jakbwykonania robot oki&ono w punkcie 6 SST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badéa pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢atf.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokmi korpusu | Pomiar tdmg, szablonem, tat o dtugagci 3 m i
ziemnego poziomig lub niwelatorem, w odspach co 200 m n3

2 | Pomiar szerokei dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowéw tukach o R= 100 m co 50 m na tukach o<R1LO0 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére bugaatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar réwnéci skarp

=

7 | Pomiar spadku podinego|l Pomiar niwelatorem erinych w odsipach co 200 n
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach gipliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokaé¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz + 10 cm.
6.3.3.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wtej niz -3
cm lub +1 cm.

6.3.4.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sig od pochylenia projektowanego o¢egj niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.5.Réwnai¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzong &tmetrove, nie mog przekracz&3 cm.



6.3.6.Spadek podiiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmomy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych,
wigkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zagszczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu okémny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z
zalwwonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadgwuntéw dla ktérych nie mma okréli¢
wskaznika zagszczenia naley okresli¢ wskaznik odksztatceniagl zgodnie z normmPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnage wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostan odrzucone. B materialy nie spetlniace wymaga zostag wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie layniera Wykonawca wymieni je na wikiwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazpjwieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wadk za nie majcg zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakireielkas¢ potrcen za obnkong jakaosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarawest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje¢sza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine”
pkt 9.

Zakres czynni objetych cem jednostkow podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-
02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. C#emia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania pravektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #oododksztalcenia

nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie plyh
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu



10.2. Inne dokumenty

10.
11.
12.
13.

Wykonanie i odbidr rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja bad& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.

Uwaga:
Wykonawca rob6t zobowzany jest do przestrzegania aktualnie olawicych norm.



