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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - ST 1.3
PRZESADZENIE MATERIALU ROSLINNEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot z zakresu przesadzenia roslin przy rozbudowie Domu Kultury w Jedrzejowic
al. Pilsudskiego 3 dz. nr 291,290,292 511

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecepiu 1
realizacji wyzej wymicnionych robot.

}.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specjahizaejt dotycza prowadzenia robdt przy przesadzeniu
materialu roslinnego:

- przesadzenic drzewek

1.4. Ogolnc wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng 1 poleceniami Zamawiajacego. Pozostale warunki dotyczace
robdt podano w czgsci ogolney ST.

2. MATERIAL

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materialu roslinnego zostaly podane w czg¢sci specytikacji ogolnej.

2.2. Przechowywanie materiatu roélinnego
Ogolne wymagania zostaly podane w czgsci ogolne).
Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia materialu roslinnego przeznaczonego do
przesadzenia na czas dokonania robot lub przenicsienia w miejsce nic kolidujace z pracami
budowlanymi i zadolowanie do momentu przeniesienia docelowego, oraz prowadzenia w trakcie
skladowania podstawowych zabiegow piclegnacyjnych tj. podlewanic 1 usuwanie posuszu.

2.2. Materialami stosowanymi do wykonania robot bedacych tematem niniejszej specyfikacii sa:

przedza jutowa

juta lub siatka (plastikowa lub druciana)

drewniane paliki

kotki 50 cm do odciagow

tasma lub linka do mocowania drzew

Material istniejacy na terenie poddany robotom wyszczegolnionym w podpunkeie 1.3.:

- rosliny zinwentaryzowane wytypowane do przesadzenia

3. SPRZET
Roboty zwiazane z przesadzeniem drzew | krzewow wykonane r¢eznie i przy pomocy sprzgtu
zmechanizowanego:

- przesadzarka przy ro$linach z bryla korzeniowa o sr. od 0,5m-1,0m

- narz¢dzia: lopata

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgsci ogolnej ST.
Dobér transportu  technologicznego przeprowadzi€  w uzgodnieniu z Zamawiajacym z
uwzglednieniem zatozen Projektu Organizacji Robot.
Materialy potrzebne do wykonania robét objetych ST moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inwestora.
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Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia materiatu roslinnego podczas transportu
zwigzanego z niedopuszczeniem do uszkodzenia bryly korzeniowej i cz¢sci nadziemnej (korony).

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki
Ogolne zasady wykonywania robot podano w czgsei ogolnej ST.
Wykonywanie robot w synchronizacji z pozostalymi branzami z uwzglednieniem zewngtrznych
robot uzbrojenia.
Wykonanie robot z zakresu rozmieszczenia roélin zgodne z danymi zawartymi W dokumentacji
projektowej.
Termin wykonywania prac

- poczatek wrzesnia do momentu zamarznigcia gruntu 1 od momentu rozmarznigcia gruntu do
kwietnia

52 Roboty zwiazane z przesadzeniem roslin

- zabezpieczenie czgsci nadziemne) przez owini¢cie przgdza jutowa

- obkopanie rosliny tak aby uzyskac brylg korzeniowa proporcjonalng do wielkosci rosliny

- owiniecie bryly korzeniowej juta lub siatka (zabezpieczenie bryly korzeniowe] na czas transportu
by nie ulegla uszkodzeniu)

- wypelnienie dolow powstatych na skutek przesadzenia

- przygotowanie doléw pod przesadzenie, wiclkosci proporcjonalngj do pozyskane] bryly
korzeniowe]

5.3. Roboty zwiazane z sadzeniem roslin

- doly przygotowane pod nasadzenia nalezy zaprawi¢ ziemia urodzajna (kompostem)

- ziemic wybrang z dolu nalezy pomieszac z ziemia urodzajna, nastgpnie podsypac i wypelni¢ nig
przestrzen wokol bryly korzcniowej sadzonych roslin

- posadowienic rogliny tak by korona byla zwrocona do stron éwiata podobnie jak w
dotychczasowym migjscu Wzrostu

- glebokos¢ ustawienia bryly na takim poziomie na jakim rosta pierwotnie

5.4. Roboty dodatkowe

- mlode drzewka po posadzeniu nalezy przymocowa¢ do drewnianych palikéw, aby uniknac
pochylenia i wylamania rosliny

- przywiazanic drzew szt. 2, nr inwentaryzacyjny 19,20, do kotkow 3-szt.

- formowanie wokot drzewa plytkiego dotka

- $cidlkowanie gleby wokot rosliny

- ro$liny po posadzeniu nalezy obficie podlac

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewniania jakosci robot.
6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Badania 1 pomiary

6.4. Normy jakosciowe i deklaracje

6.5. Dokumenty budowy

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady wykonania robot podano w czgsci ogolnej ST
W zalcznosci od ustalen zawartych w ST roboty podlegaja nastgpujacym ctapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbior robot znikajacych

- odbior czgsciowy

- odbidr koncowy

- odbior ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowe] bedzie uwzgledniac wszystkie czynnosci,
wymagania okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowe 1 specvfikacji technicznej.
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PECYFIKACJA TECHNICZNA - ST 1.4
ROBOTY Z ZAKRESU URZADZANIA ZIELENI NA SKARPACH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniciszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1 adbiofu
robot pod urzadzanie zieleni na skarpach przy rozbudowie Domu Kultury w Jedrzejowie al.
Pilsudskiego 3 dz: nr 291,290,292, 511

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy t kontraktowy przy zlecegiu 1
realizacji wyzej wymienionych robot. '

}.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w nimejszej specjalizact dotycza prowadzenta robot przy wykonantu prac
zwiazanych z przygotowaniem podioza pod zalozenie zicleni na terenie poch)\’lym:

1.3.1. skarpa projektowana pod zagospodarowanie roslinami '

1.4, Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacjq
projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Zamawiajacego. Pozostale warunki dotyczace
robot podano w czgsci ogolnej ST.

2. MATERIAL

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatu roslinnego zostaly podanc w czgsci specyfikacji ogolne.

2.2. Przechowywanie materiatu rolinnego
Ogoblne wymagania zostaty podane w czesel ogodlney.
Wykonawca jest zobowiazany do magazynowani materialu roslinnego W pomieszczeniach
przystosowanych do tego celu oraz prowadzenia w trakcie skltadowania podstawowych zabiegow
piclegnacyjnych tj. podlewanie.

2 3 Materialami stosowanymi do wykonania robdt bedacych tematem ninicjszej specyfikacii sa:

- agrowloknina

- kora sosnowa

- material roslinny: krzewy lisciaste 1 iglaste

2 4. Material istnicjacy na terenie poddany robotom wyszezegdlnionym w podpunkeie 1.3

- ziemia urodzajna

3. SPRZET
Roboty zwiazane usunigciem zanieczyszczef, nawiezieniem ziemi mozna wykonaé recznie lub
mcchanicznic.

- phug do orki, brona

- glebogryzarka

- ubyarka

- opryskiwacze (do opryskow herbicydami)

- koparko — ladowarka
Moze by¢ inny sprzet zaakceptowany przez Inwestora.
Wykonawca do wykonania robot wyszczegolnionych w podpunkcic 1.3. powinien wykaza¢ si¢
posiadanicm specjalistycznego sprzgtu przystosowancgo do wykonywania wszystkich robot z
branzy zielen, oraz wykwalifikowanych pracownikow.
Wykonawca odpowiada za sprawnosc, sposob przechowywania i zabezpieczenia sprzgtu.
Wykonawca moze wynajac wyspecjalizowana firmg do wykonania prac podanych w podpunkcie
1.3., w porozumieniu i za zgoda Inwestora.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgscl ogodlnej ST.
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Dobér transportu  technologicznego przeprowadzi¢c w  uzgodnieniu  z Zamawiajacym  Z
uwzglednieniem zalozen Projektu Organizacji Robot.

Materialy potrzebne do wykonania robét objetych ST moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inwestora..

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki
Ogolne zasady wykonywania robot podano w czgsci ogdlnej ST.

Wykonywanie robot w synchronizacji z pozostalymi branzami z uwzglednicniem zewngtrznych
robot uzbrojcnia.

5.2, Roboty zwiazane z przygotowaniem podioza pod zalozenie zieleni na terenie ska

przygotowanie skarpy wedhug specyfikacji projektanta

wyrownanie skarpy

usuniecie kamient

odchwaszczenie terenu - metoda chemiczna polega na opryskiwaniu powierzchni

przeznaczonej pod trawnik wodnym roztworem np.: Randapu, (3- 4 tygodni — okres karencji

po zabiegu opryskiwania)

Wykonawca jest zobowigzany do:

o wykonania w miarg potrzeb i przed rozpoczgciem wszelkich robét zwigzanych z zalozeniem
zieleni odchwaszczenia terenu, prowadzenia robot odchwaszcezajacych tak aby podczas
rob6t nie przenies¢ cicczy roboczej na drzewa istniejace, zastosowania $rodka
.ukierunkowanego™ i scisle wedlug instrukcji podanej przez producenta

- lekkie zaggszezenie

polozenie warstwy humusu ok. 10cm

ufozenie agrowlokniny

mocowanie szpilkami co 2 m, na koronic i u podstawy skarpy

- wycigcie otworéw 1 mocowanie roshin

sciotkowanie korg sosnowg

5.2 1. BHP przy wykonywaniu robot zwiazanych z opryskami srodkami chemicznymi
Wszyscy pracownicy powinni by¢ przeszkolenm w zakresie BHP i zobowiazani do przestrzegama
tych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest do uzycia specjalnego sprzetu i odziezy ochronnej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewniania jakosci robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Pobicranie probek

6.4. Badania 1 pomiary

6.5. Normy jakosci i deklaracje

6.6. Dokumenty budowy
Zgodnic ze specyfikacja ogolna i specyfikacja robot i warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robét budowlano — montazowych

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Qgolne zasady wvkonania robét podano w czgsci ogdlnej ST
W zaleznosci od ustalen zawartych w ST roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbior robét znikajacych

- odbior czgsciowy

- odbiér koncowy

- odbidr ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnoscl,
wymagania okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA -ST 1.5
ROBOTY W ZAKRESIE SADZENIA MATERIALU ROSLINNEGO

1. WSTEP

L1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i adbigru
robdt zwiazanych z zakladaniem (sadzeniem) zieleni przy rozbudowie Domu  Kultury w
Jedrzejowte al. Pilsudskiego 3 dz. nr 291,290,292, 511

1.2, Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniy 1
realizacji wyzc) wymienionych robot.

1.3, Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specializaeji dotycza prowadzenia robét przy sadzeniu materiatu
roslinnego:

- sadzenie drzew

- sadzenie krzewow

- zakladanie trawnika

2. MATERIAL
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatu ro§linnego zostaly podane w czgsci specyfikacji ogdlnej.
2.2. Przechowywanie materiatu roslinnego
Ogoblne wymagania zostaly podane w czgsci ogolngj.
Wykonawca jest zobowiazany do magazynowani materialu roslinnego w pomieszczeniach
przystosowanych do tego celu oraz prowadzenia w trakcie skladowania podstawowych zabiegow
piclggnacyjnych tj. podlewanie.
2.3. Materialami stosowanymi do wykonania robét bedacych tematem ninigjszej specyfikacji sa:
drzewa lisciaste 1 iglaste
krzewy lisciaste 1 iglaste
mieszanka nasion traw produkt gotowy dostepny na rynku pod nazwa rynkowa ..rekreacyjna”
ziemia urodzajna (humus)
kora sosnowa

3. SPRZET
Roboty zwiazane z sadzeniem drzew i krzewow wykonane rgcznie.
Roboty zwigzane z zakladaniem trawnika wykonywane rgcznic 1 przy pomocy Sprzgtu
zmechanizowanego:

- wal kolczatka

- wal gladki

- wysiewem nasion r¢eznie lub za pomoca siewnika

- narzedzia: lopata, grabie

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgsci ogolnej ST.
Dobor  transportu  technologicznego przeprowadzié w  uzgodnieniu  z Zamawiajacym z
uwzglednieniem zatozen Projektu Organizacji Robot.
Materialy potrzebne do wykonania robot objetych ST moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inwestora.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia materiatu roshinnego podczas transportu
zwigzanego z niedopuszczeniem do uszkodzenia bryly korzeniowej i skaleczenia lub zlamania

czesci nadziemne) (korony).
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5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki

Ogolne zasady wykonywania robdt podano w cz¢sci ogolnej ST.

Wykonywanie robot w synchronizacji z pozostatymi branzami z uwzglednieniem zewngtrznych

robdt uzbrojenia.

Wykonanie robét z zakresu rozmieszczenia roslin zgodne z danymi zawartymi w dokumentacji

projektowe;.

Termin wykonywania prac

wiosng rosliny: lisciaste 1 iglaste

pod koniec lata: rosliny iglaste

jesienig do przymrozkéw: roshny lisciaste

5.2. Roboty zwiazane z sadzeniem drzew

- drzewa nalezy sadzi¢ w doly o $rednicy 60 cm 1 glgbokosci 60 cm

dla roslin z bryla korzeniowa wielkos¢ dohu dwa razy wigksza od bryly

- rosliny sadzone z upraw w pojemnikach sadzimy tak gleboko aby bryla korzeniowa byla
zaglebiona

- doly przygotowane pod nasadzenia nalezy zaprawi¢ ziemia urodzajng (kompostem)

- ziemie wybrang z dolu nalezy pomieszaé z ziemia urodzajna, nastgpnie podsypac 1 wypehni¢ nig
przestrzen wokot bryvly korzeniowej sadzonych roslin

5.3. Roboty zwigzane z sadzeni krzewdw

- krzewy w doly o srednicy 40 cm 1 glgbokosci 40 cm

- dla roslin z bryla korzeniowa wielkos¢ dotu dwa razy wigksza od bryly

- rodliny sadzone z upraw w pojemnikach sadzimy tak gleboko aby bryla korzeniowa byla
zaglebiona

- doly przygotowane pod nasadzenia nalezy zaprawi¢ ziemig urodzajng (kompostem)

ziemie wybrang z dohu nalezy pomieszaé z ziemia urodzajna, nast¢pnie podsypac 1 wypehic nia

przestrzen wokot bryly korzeniowej sadzonych roslin

3.4. Roboty dodatkowe

- granice rabaty oddzielone tasma ogrodnicza od trawnika, tasma wbita w ziemie tak aby wystawala

ok. 1,5 - 2,5¢cm nad powierzchnie gruntu

teren wokol roslin (krzewow lisciastych 1 iglastych) nalezy wyscidtkowa¢ kora sosnowa -

zapobieganic wysuszeniu gleby 1 zachwaszczeniu

- rosliny po posadzeniu nalezy obficie podla¢

5.5. Roboty zwiazane z wysiew nasion traw

- roboty zwigzanc z wysiewem nasion wykonywanc rgcznie lub za pomocg siewnika

- ilo$¢ wysiewanych nasion na Im? zgodna z danymi zawartymi przez producenta na opakowaniu

- po wysiewie nasion wskazane jest zagrabienie (delikatne) 1 zwalowanic terenu

- wysiew traw nalezy przeprowadzi¢ wiosng juz od polowy kwietnia lub poznym latem od sierpnia
do poczatkow wrzesnia

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewniania jakosci robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Pobieranie probek

6.4. Badania i pomiary

6.5. Normy jakosciowe i deklaracje

6.6. Dokumenty budowy -zgodnie ze specyfikacja ogolng i specyfikacja robét i warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano - montazowych

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogblne zasady wykonania robét podano w czgsci ogélnej ST
W zaleznosci od ustalen zawartych w ST roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbidr robot znikajacych

- odbior czesciowy
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- odbior koncowy
- odbior ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - ST 1.6
ROBOTY Z ZAKRESU ZABIEGOW PIELEGNACYIJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacyi Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbiqru
robdt pielggnacyjnych drzewa zachowanych przy rozbudowie Domu Kultury w Jedrzejowie  al.
Pisudskrego 3 dz. nr 291,290,292 51}

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji wyzej wymienionych robot.

1.3, Zakres robdt obictych ST

13

Ustalenta zawarte w niniejsze} specjalizacji dotycza prowadzenia robot przy pielegnacit drzew
zachowanych oraz piclggnacji trawnika istniejacego 1 zalozonego:

.1.piclggnacija drzew zachowanych:

cigcia przyrodnicze 1 nieprzyrodnicze(techniczne)
podlewanie

1.3.2. pielggnacja krzewow posadzonych
1.3.3. piclggnacja drzew przesadzonych
1.3.4. pielegnacja trawnika zakladanego
1.3.5. pielegnacja materialu roslinnego

2. MATERIAL
2.1. Rodzaje materialow

2.1.1.Preparaty zabezpieczajace powierzchniowo do pielggnacji drzew:

[ NS T T T |

Dendromal 03 PA- dzialanie grzybobojcze
Funaben 3- dzialanie grzybobojcze
Lak - balsam - dzialanie zabezpieczajace

.1.2. Material do pielegnacji trawnika:

nawozy do pielegnacyt trawnikow dostepne na rynku
herbicydy kontaktowe

3. SPRZET

Roboty zwiazane z podlewaniem wykonywane rgcznie.

Roboty zwiazane z usuwaniem nadziemnej czgsei korony (posuszu) wykonywane przy
wykorzystaniu specjalistycznego sprzgtu:

kosza podnosnika montazowego zainstalowanego na podwoziu jezdnym (samochod, przyczepa)
pilarek spalinowych

sprzet linowy

Roboty zwiazane z piclggnacja trawnika wykonane przy uzyciu sprzgtu i narz¢dzi z branzy ziclen:
wertykulator

wal z kolcami — acrator

wal do wyrdwnania powicrzchni

siewnik

grabie

opryskiwacz na Srodki chwastobojcze

nozyk ogrodniczy

kosiarka spalinowa

Moze by¢ inny sprzgt zaakceptowany przez Inwestora.

Wykonawca do wykonania robot wyszczegolnionych w podpunkcie 1.3, powinien wykazac si¢
posiadaniem specjalistvcznego sprzetu oraz wykwalifikowanych pracownikow.

Wykonawca odpowiada za sprawnos¢, sposob przechowywania i zabezpieczenia sprzetu.
Wykonawca moze wynajac wyspecjalizowang firm¢ w porozumieniu i za zgodg Inwestora.



4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgsci ogdlnej ST.

Dobor transportu technologicznego przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajacym z
uwzglednieniem zalozen Projektu Organizacji Robot.

Materialy potrzebne do wykonania robét objgtych ST moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inwestora.

5. WYKONYWANIE ROBOT
3.1. Ogdlne warunki

Ogolne zasady wykonywania robot podano w czgsci ogélnej ST.

5.2. Roboty zwiazane z piclegnacja:

5.2.1 cigcie drzew zachowanych

usuwanic zaschnigtych gale¢zie 1 konaréw

przycinanie nadlamanych galgzi i konaréw

zabezpicczanie ran po cieciach preparatami ochronnymi

jednorazowe cigcie powinno usuna¢ maksymalnie 20% masy ziclone] drzewa. Nalezy stosowac
zasad¢ ograniczenia ci¢cia jedynie do niezbgdnego minimum

w/w prace nie moga by¢ przeprowadzone w okresie od | marca do 15 pazdziernika z uwagl na
okres ochronny dla gniazdujacych ptakéw

5.2.2. BHP przy wykonywaniu robot

Wykonawca zobowiazany jest do zatrudnicnia przy wykonywaniu robot z zakresu plelqgnacp
drzew pracownikow wykwalifikowanych m.in.  dotyczy to operatorow pil spalinowych 1
pracujacych na wysokosciach. Wszyscy pracownicy powinni by¢ przeszkoleni w zakresie BHP i
zobowigzani do przestrzegania tych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zapewnienia odziezy roboczej wymaganej przy pracach w
koronach drzew (roboty piclggnacyjne).

5.2.3. roboty zwiazane z cigciem krzewow sadzonych

tawula japonska (Spiraea japonica)- dla uzyskania obfitego kwitnienia 1 zwartego pokroju,
wiosenne cigcie (marzec), na wysokosci 20-25cm

cis posredni (7axus x media)- mozna przycinaé kilkakrotnie w ciagu sezonu, pierwsze cigcie na
wiosng, tuz przed rozpoczgcie wegetacii, ostatnie tuz po zakonczeniu tegorocznego wzrostu
trzmiclina Fortunc'a (Fuonymus foriunei)- mie wymaga specjalnego cigeia ale wiosng mozZna
przerzedzi¢ pedy jesli sa zbyt geste lub wysokie

cigcia pielegnacyjne wykonuje sie u roslin w przypadku wystapienia pedow zaschnigtych lub
uszkodzonych

cigcia formujace u roslin wieloletnich dla prowadzenia wlasciwego ksztaltu pokroju 1 pozadane)
wysokosci wzrostu oraz wlasciwego krzewicnia

5.2 4. roboty zwigzane z piclggnacja drzew przesadzonych

dokonywanie przegladu drzew po zimie i jesicnia, w celu oceny stanu zachowania

systematyczne usuwanie pojawiajacego si¢ w koroniec posuszu

podlewanie drzew — metoda napowicrzchniowa

w przypadkach uzasadnionych podjecie czynnosci z zakresu zabezpieczenia nowo powstalych
ran czy skalcczen

dokonywanic opryskow srodkami ochronnymi w przypadkach uzasadnionych

mozliwos¢ zasilania nawozami (okreslenie potrzeb nawozowych drzew w wyniku obserwacji
zmian w zakresie nieprawidlowego wzrostu lub zjawisk chorobotworczych blaszki lisciowej)
przeglqd stanu ich mocowania

poprawianie misy wokot drzew

3.2.5. piclggnacia trawnika zakladanego

regularne nawadnianie

pierwsze koszenie, gdy trawa osiagnie 8 — 10 cm 1 skrocenie jej o 1/3, nastgpne koszenia powinny
by$ przeprowadzane systematycznic aby trawa nie uzyskala wysokosci po wyze] 6 — 8 cm,
ostatnie koszenie nie pdzniej niz do polowy pazdziernika

nawozenie zgodne z zaleceniami producenta zastosowane] mieszanki nasion (wskazanc 1-2 w
sczonic, nawozami do trawnikoéw dostgpnymt w handlu)
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- w nastgpnych latach wiosng nalezy przeprowadzi¢ prace zwigzane z walowaniem 1 wertykulacja
{cigcie darni — zapobieganie filcowaniu), latem przeprowadzamy aeracj¢ (napowietrzanie) oraz
standardowe wyzej wymienione zabicgi pielggnacyjne

5.3 Roboty zwigzane z podlewaniem materialu roslinnego
- podlewanie powierzchniowe punktowe
- zraszanie

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewniania jakosci robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Pobieranie probek

6.4. Badania i pomiary

6.5. Certyfikaty 1 deklaracje

6.6. Dokumenty budowy
Zgodnie ze specyfikacja ogolna i specyfikacja robot 1 warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robot budowlano - montazowych

7. QDBIQR ROBOT

7.1. Ogolne zasady wykonania robdt podano w czesci ogdlnej ST
W zaleznosci od ustalen zawartych w ST roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbior robot znikajacych

- odbidr czgsciowy

- odbidr konicowy

- odbior ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorvsowej bedzic uwzglednia¢ wszystkie czynnosel,
wymagania okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowej 1 specytikacji techniczne.



