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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
S§T-1
ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA TERENOW ZIELONYCH
PRZEBUDOWA 1 ROZBUDOWA ISTNIEJACEGO BUDYNKU DOMU
KULTURY, DOBUDOWA AMFITEATRU Z WIDOWNIA WRAZ Z
REALIZACJIA NIEZBEDNYCH OBIEKTOW INFRASTRUKTURY
TECHNICZNEJ, OBIEKTGW ,MALEJ] ARCHITEKTURY”,
ZAGOSPODAROWANIA OTOCZENIA

V 451 12710 -5
WYMAGANIA QGOLNE
(znelen)

1. WSTEP
1.1, Przedmiot §
Pizﬁdmiﬁmﬁm ninicjszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbiora
robdt z zakresu ksztatiowania terenéw zmionych na terenie Dom Kultury Jedrzejow  al
Pilsudskiego 3 dz. nr- 291,290,292 511 -
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techmiczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecenis i
realizacji wyzej wymienionych robét.
1.3, Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specializacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu:
1.3.1. prac zabezpieczajacyeh drzewa zachowane
1.3.2 prac porzadkowych
1.3.3.przesadzenie materialy ro§linnego
1.3.4 urzadzenie zielenig skarpy
1.3.5 sadzenia zieleni
1.3.6.piclegnacii drzew zachowanych
Zakres prac njetych w pktl1 .3, ust:1.3.1
budowy.
1.4, Okreglenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepuiaco:
14,1, zakladanie zigleni - roboty zwiazane z sadzeniem materialn roglinnego na  terenie

AXSa222

,1.3.2,,1.3.3. zobowiazany jest wykona¢ Wykonawca robot

przeznaczonym p nod 719]9n

1.4.2. materiat role,ny termin oznaczajacy wszystkie gatl.nk_ i drzew i krzewow

1.42.1. drzewa - wicloletnie roshny posiadajgce wyrazny przewodmk—plen 1 korong, moga bvé
héciaste( hidcie o nnndma na zime) i wlnq’m (liscie w postaci lme}\ v

1422, krzewy rosluv nie l’m‘;iadma(‘P wyraznego pnia o sdmf rozgalezionych pedach (lidciaste i

laste)
1.4. f} drzewka - mlode rosliny posiadajace wyrazny przewodnik — pien 1 korong, moga by¢ lisciaste
(liécie opadaia na zime) i w!aqte (hcmp w postar'l lg]_/b horyr‘h obwod pma nie prz.,krar‘za 25 cm

roélviny,, przeniesienie 1 posadzenie w m_fgscu docelowym

1.44. dolowanic - tymczasowe posadzenic roslin (wytypowanyvch do przesadzenia) w miejsce
przygotowane i zabezpieczone na ¢zas wykonania sadzenia docelowego

1.45. wyciecie drzew- roboty zwiazane z usumieciem czeSci nadziemme] 1 podziemne) drzewa, z
terenu budowy

1.4.6. korona - nadziemna czg$¢ drzewa

1.4.7. bryla korzeniowa - calodciowy wyh?talcony system korzeniowy przez ros’jli_m;

148 cigeia - prace zwigzane z usunigciem w koronie drzew galezi n_ad_a_mnnvgh i zaschnietych oraz

hodzqcych w kolizie z lampami odwietleniowymi




"

1.4.9. rabata - miejsce wydzielone na trawniku i przeznaczone pod nasadzenia dekoracyjne
1.4.10. tasma ogrodnicza - tasma plastikowa w kolorze zielonym
1.4.12. agrowloknina - geowloknina - do $cidtkowania gleby typ ,Geohydrolex’ gramatura 140
szer.3,2 m lub typ P50(gestosc)1,6x10
1.4.13. szpilki — szpilki typu U 0 @ 8-10 mm dlgos$é 6 cm
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robdt
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz zgodnosé z dokumentacia
projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami Zamawiajacego. Pozostale warunki dotyczace
robot podano w czesei ogdlnei ST.
1.5.1. Przekazanie terenn inwestyeji
Zamawiajacy w terminie okredlonym w Danych Kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
mwestycji wraz ze wszystkimi uzgodnieniami i decyzjami.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanego terenu do chwili
koAcowego odbioru. Uszkodzone lub zniszczone elementy istnigjace na terenie Wykonawca
odtworzy 1 ntrwali na wlasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
L Projekt budowlany - Gospodarka materialem roélinnym:
- czesé opisowa
e inwentaryzacja zielenm
e pielegnacja i techniki ochronne drzew zachowanych
- czg8¢ graficzna
e wentaryzacja istniejacej zieleni
¢ gospodarka materialem roslinnym
Ii. Projekt wykonawczy - Projekt zieleni:
- czedé opisowa
. Qpis fenhnjg_zny

e Wyk_az materialy rnélinnegﬂ
- czgs$é graficzna
e projekt zieleni
1.5.3. Zgodnos¢ robot z doknmentacia projektowg i ST
Dolumentacia projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy stanowia czg$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegélnione w chocby jednvm sg
obowigznjace dla Wykonawcey tak jakby byly w calej dokumentac;i.

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ bledoéw lub opuszezen w dolaimentach kontraktowych, a o ich
wykrycin powinien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona niezbegdnych zmian,
poprawek lub interpretacji tvch dokumentow.

Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektows 1
Specviikacia Techniczng,

W przypadku, gdy material lub roboty nie beda w pelni zgodne z Fig\hl_.m.epmfnrigt Q{Qjektowqi STi
wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ wykonanych nasadzen z zieleni (lokalizacji nasadzen oraz
stamu jakodci materialn roglinnego), to taki material bedzie niezwlocznie zastapiony innym, a
wykonany zakres robdt rozebrany na koszt Wykonawcy.,

1.5.4, Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa terenu budowy oraz
robdt poza placem bundowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbiorn
koncowego robdt w szezegdlnoser:

- uirzymania warnnkéw bezpieczenstwa pracy 1 pobytu oséb wykonnjacych czynnosei zwigzane z
wycieciem drzew, przesadzeniem, urzadzeniem i pielegnacja zieleni

- zabezpieczenie teremn budowy przed dostgpem 0séb nieupowaznionych
w czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy i zamstaluje tymczasowe zabezpieczenia
terenu £}.; ogrodzenie terenn budowy




- wykonawca podejmie $rodki w celu zabezpieczenia drog prowadzagych do placu budowy przed
uszkodzeniem spowodowanym jego srodkami transportu lub jego podwykonawcow lub
dostawcow

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrgbnej zaplacie 1 przyjmuije sig, ze jest wiaczony

w ceng kontrolowang,

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robdt

-  Wykonawca ma obowiazek znac¢ i stosowa¢ w czasic prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace achrony srodowiska naturalnego _

- wczasie trwania prac Wykonawca bedzie:

a) przestrzegzd zalecen Pansﬁvnwego Inspektora Sanitarnego

b) stosowal si¢ do przepisdéw 1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na tereme 1 wokol budowy

c) mial szczegdlny wglad na lokalizacje magazynoéw i skladowisk oraz srodki ostroznosci zwigzanych

z mozliwoscia powstania pozaru 1 zanieczyszczen substancjami toksycznymi

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciw pozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, w pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz w maszynach 1
pojazdach.

Materialy fatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami 1
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, kiore w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzytku.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej 1 prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzadzema podzwnme
oraz uzyska potwierdzeniec od odpowiednich wiadz o informacji dostarczonej mu prze
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

1.5.9. Ograniczenia obcigZen osi pojazdéw
Wrykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzen na o§ przy transporcie
materialow i wyposazenia za i z terenu budowy, uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od
wladz, co do przewozu co do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw i o kazdym takim
przewozie bedzie informowal Inwestora.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

15.11. Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych

bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegolnosei Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby
personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spelniajacych odpovmedmch wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, soqalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zabezpieczenia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podiegaja odr¢bnej zaplacie 1 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia przez
Inwestora.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu konca odbioru.

Utrzymanie powinno byé w taki sposéb aby nasadzenia byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas az do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymania, to na polecenie Inwestora
powinien rozpocza¢ prace utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow



Wrykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez wladze centraine i
miejscowe oraz inne przepisy i1 wytyczne, kiore sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw 1 wytycznych
podczas prowadzenia robot,

2MATERIALY

2.1. Zrodlo uzyskania materiatu
Wykonawca zobowiazany jest do pozyskamia materiatu produkowanego na potrzeby realizagcji
terenow zieleni, kiére odpowiadaja okreslonym wymaganiom, na podstawie ktorych dopuszcza
si¢ j¢ do obrotu. ‘,
Material do wykonania robdt z zakresu sadzenia drzew i krzewdw, Wykonawea winien zakupi¢ u
producenta {(w szkolee).

2.2. Materiat nie odpowiadajacy wymaganiom
Wykonawca jest zobowigzany do wywiezienia z terenu budowy materiatu nie odpowiadajacego
wymogom. A

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne
do robot byly zabezpieczone, zachowaly swojg jakos¢ i wiasciwosci do robét 1 byly dostgpne do
kontroli przez Inwestora. ‘
Micjsca czasowego skladowania begda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscu
uzgodnionym z Inwestorem lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

2.4. Wariantowe zastosowanie materiaha.
Jesli dokumentacja projektowa Iub ST przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
materialéw w wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze, co
najpmiej na trzy tygodaie przed ich uzyciem. -
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniony bez zgody Inwestora.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ materialy nie zaakceptowane, Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do posiadania specjalistycznego sprzgtu do wykonania wszystkich
rodzajéw robét objetych dokumentacja projektows i specyfikacja techniczng.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakoé¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do wykonywania robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom
zawartym w ST Iub projekcie organizacji robot.
Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach inwestora w przewidzianym
kontrakcie.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska 1
przepisami dotyczacymi jego uzywania. Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akeeptacyi Inwestora, nie moze byé
poOzniej zmieniony bez jego zgody. ;
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
kontraktu, zostana przez inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4, TRANSPORT
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
nickorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wilasciwosc przewozonych materialow. Liczba



srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenic robdt zgodnie z zasadami okrelonymi w
dokumentacji projektowe, ST i wskazaniach inwestora, w terminie przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spehia¢é wymagania ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu na polecenie Inzyniera beda usunigte z terenu
budowy. Wykonawca bedzic usuwaé na biezaco, na wlasny koszt , wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenic robot zgodnie z umowg, oraz za jakosé
stosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjy projektowa
wymaganiami ST, AZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inwestora.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie —w planie 1 wyznaczenie
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowej.
Nastepstwa  jakichkolwick bledéw spowodowanych przez Wykonaweg w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostang poprawione na jego koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za
ich dokladnosc.
Polecenia Inwestora beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Program jakosci robot
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania  1obdt,
mozliwodci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami inwestora.

6.2. Zasady kontroli jakosci robdt
Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zalozong, jakos¢ robot.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robét i jakosci materialow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéow oraz robot z czgstotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi  w
dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne co do zakresu badan i ich czgstotliwoéci sa okreslone w normach i wytycznych. W
przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, inwestor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie robot zgodne z kontraktem.
Wszystkie koszty zwigzane z pobieraniem 1 organizowaniem badaf materialow ponosi
Wykonaweca.

6.3. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ pobicranie statystycznych metod pobicrania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkic jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badaf.
Inwestor bedzie mial zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inwestora Wykonawca bedzie przeprowadzal badania tych materialow, kidre budza
watpliwos¢ co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nic zostang przez Wykonawcg usunigte
lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. .

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nic obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Inwestora.




Przed przystapieniem do pomiarow czy badan Wykonawca powiadomi inwestora o rodzaju,
migjscu 1 terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania przedstawi na pismie ich wynik do akceptacji Inwestora.

6.5. Atesty, deklaracje, normy jakosci materiatow 1 urzadzen

W przypadku materialéw 1 urzadzen co do ktorych atesty sa wymagane i wymagaja pelngj
zgodnosci z podanymi w ST.

W przypadku materialu roslinnego normy te obowigzuja przede wszystkim przy ocenie wizualnej
jakosci roslin wprowadzonvch do obrotu, W wymaganiach szczegolowvch wobec roznych
gatunkéw ozdobnych drzew 1 krzewdw w obrocie szkotkarskim okresla si¢ nastgpujace cech tych
roslin;

forme (naturalna, krzewiasta lub pienna)

klase wielko$ci

wysokos¢ czgsci nadziemnej

$rednicg pnia

liczbg pedow korony

liczbg korzeni szkieletowych 1 ich dhugos¢ (stan bryly korzemowe])

6.6. Dokumentv budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i
Wykonaweg w okresie od przekazania Wykonawcy teremu budowy do konca okresu
gwaranc;gnego Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodne z obowiazujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpleczenstwa ludzi 1 mienia technicznego 1 gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w DB deZle opatrzony datg jego dokonani, podpisem osoby, ktoéra dokonala zaglsu
z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane
trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim bez przerwy.
Zalaczone do DB protokoly 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika 1
opatrzone data 1 podpisem Wykonawcy 1 inwestora.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

date przekazani Wykonawcy terenu budowy

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacj: projektowej

terminy rozpoczgcia i zakofczenia poszcezegolnych elementow robot

przebieg robdt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w
robotach

uwagi 1 polecenia Inwestora

daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu

zgloszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i
koncowych odbioréw robot

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot

dane dotyczace jakosci materialow

istotne informacje o przebiegu robot

Propozycje uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bed¢ przedlozone
Inwestorowi do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjgcia i zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dzienmka Budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania si¢. Projektant
jednak nie jest strona kontraktu 1 nie ma uprawnien wydawania polecen Wykonawcey robot.

7.ODBIOR ROBOT
7.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podiegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:
a) odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
b) odbiodr czgsciowy



c) odbior koncowy
d) odbior ostateczny
7.1.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Polega on na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot, ktore w dalszym procesie
realizacji ulegng zakrycin. Odbiér robét bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbior robdt dokonuje
Inwestor. Gotowoéé danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.
7.1.3. Odbidr czesciowy
Polega na ocenie ilosci i jakosci czesci wykonanych robdt. Dokonuje si¢ ich wg zasad jak przy
odbiorze koncowym,
7.1.4. Odbior koficowy
Polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakoscei 1
wartoscl.
Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
Inwestora.
Odbiér koficowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych. Liczac od
dnia potwierdzenia przez Inwestora zakoficzenia robét i przejgcia dokumentow, o ktdrych mowa
w punkcie 7.1.4.1.
Odbioru koficowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosei Inwestora 1
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedlozonych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonanych robét z dokumentacia
projektows i specyfikacja techniczng
7.1.4.1. Dokumenty do odbioru koficowego:
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego robot jest protokol odbioru
koficowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego.
Do odbioru koficowego wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nastgpujace dokumenty:
- dokumentacje projektowsa z naniesionymi zmianami
- specyfikacje techniczne
- uwagi i zalecenia Zamawiajacego, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, i udokumentowania jego zalecen
- dziennik budowy
- wyniki pomiaréw kontrolnych
- atesty i deklaracje jakosciowe
- sprawozdanie techniczne, ktore bedzie zawierag:
zakres i1 lokalizacje wykonanych robot, wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do
dokumentacji projektowej przekazane przez Zamawiajacego, uwagi dotyczace warunkow
realizacji robét, datg rozpoczgcia i zakonczenia robot
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego
7.1.5. Odbidr ostateczny
Polega na ocenic wykonanych robét zwiazanych z usunigeiem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. ‘
Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawic oceny wizualnej terenu z uwzglednieniem
zasad odbioru koficowego.

8. PODSTAWY PLATNOSCI
Warunki platnosci okreslone w kontrakcie.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA -ST 1.1
ZABEZPIECZENIE DRZEW ZACHOWANYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zabezpieczajacych drzewa przy rozbudowie Domu Kultury w Jedrzejowie al.
Pilsudskiego 3 dz. nr 291,290,292,511

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecepiu 1
realizacji wyzej wymienionych robot.

1.3, Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w ninicjszej specjalizacyt dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu
zabezpieczen drzew istniejacych:

- oszalowanie deskanmu

- zabezpieczenie korony drzew

- zabezpieczenie korzeni

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacjq
projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Zamawiajacego. Pozostale warunki dotyczace
robot podano w czgsci ogélnej ST.

2. MATERIAL
2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow
Deski
- deski drewniane wysokosci do 150 cm
Tasma mocujaca
- ta$ma stalowa (drut)
Material izolujacy
- juta lub mata stomiana jako wypelnienic migdzy pniem drzewa a deskami zabezpieczajacymi
oraz jako material zabezpieczajacy do ochrony korzeni podczas robot prowadzonych w
zasiegu bryly korzeniowej
Liny v
- liny hamujace shizace do podwiazywania konarow i galgzi, lina nie moze by¢ zbyt elastyczna
by nie nastapilo pod wplywem cig¢zaru rozciaganie ‘

3. SPRZET
Roboty zwiazane z zakladaniem szalunku oraz zabezpieczeniem korzeni wykonywane rgeznic.
Roboty zwigzane z zabezpieczaniem korony drzewa wykonywane przy wykorzystaniu:
- kosza podnoénika montazowego zainstalowanego na podwoziu jezdnym (samochdd,
przyczepa).
Moze by¢ inny sprzet zaakceptowany przez Inwestora.

4, TRANSPORT
Ogoélne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgsci ogolnej ST.
Dobér transportu technologicznego przeprowadzi¢ w uzgodnieniu  z Zamawiajacym z
uwzglednieniem zalozen Projektu Organizacji Robot.
Materialy potrzebne do wykonania robét objetych ST moga by¢ przewozong dowolnymi srodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inwestora..

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1, Ogolne warunki
Ogolne zasady wykonywania robét podano w czgsci ogolnej ST.
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Wykonywanie robot w synchronizacji z pozostalymi branzami z uwzglednieniem zewngtrznych
robét uzbrojenia.

5.2. Oszalowanie deskami

- szalowanie powinno przylega¢ szczelnie na calej powierzchni pnia na wysoko$¢ nie mniejszg nz
150 cm .

—- dolna cz¢s$é desek wkopana w ziemic dodatkowo nasypana wokol pnia

- oszalowanie mocuije Si¢ tasma stalowa (drutem) w odleglo$ciach 50 cm (minimum 3 szt.)

- wskazane jest dodatkowo wypelnié przestrzen miedzy pniem a deskami jutg lub matg ze stomy

5.3. Zabezpieczenie korony drzew

- w miare mozliwo$ci podwiazanie narazonych na uszkodzenie galezi do nadle%}ych

- przycigcie galezi w celu uniknigcia niekontrolowanych nadtaman i zlaman

- zaprojektowanic komunikacji prowadzonej w trakcie prac budowlanych bezkolizyjnic w stosunku
do korony drzew

5.4, Zabezpieczenie korzeni

- jesli zachodzi konieczno$¢ wykonania wykopu w obrgbic rzutu korony nie powinien on byé
zlokalizowany blizej niz w odleglosci réwnej podwojnemu obwodowi (piersnicy) pmia (przy
obwodach nie przekraczajacych 100 cm nie blizej od osi drzewa niz 200 cm)

- roboty ziemne prowadzone w rejonie korzeni nie powinny by¢ zaplanowane w okresie wegetacji
roslin w szczegdlnosci w pehni lata (sprzyjajacy termin to okres od listopada do marca)

- wykonywaé tylko recznie w formie wykopow waskoprzestrzennych, czyli jedynie na niezbedng
szerokos¢ (aby nie dopusci¢ do uszkodzenia lub zniszczenia korzeni)

- w trakcie odkrywania korzeni zabezpieczyé je przed skaleczeniem i utrata wody, nalezy przykry¢
korzenie warstwa juty, torfu lub mata stomiang

- nie dopusci¢ do przesuszenia warstw gleby, w ktorej znajduja si¢ korzenie od strony pnia (wykop
od strony drzewa pokry¢ warstwa, torfu 1 juty, folia lub mata stomiang)

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu w obrebie rzutu korony drzew.
Wykonawca nie dopusci do parkowania i poruszania si¢ sprzetu cigzkiego w obrebie rzutu korony
drzew oraz magazynowania lub tymczasowego skladowania materialow pod korona drzew.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBQT

6.1. Program zapewniania jakosci robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Pobieranie probek

6.4. Badania i pomiary

6.5. Normy jakosci i deklaracje

6.6. Dokumenty budowy
Zgodnie ze specyfikacja ogolna i specyfikacja robét i warunkami technicznymi wykonania 1
odbioru robdt budowlano - montazowych

7. ODBIGR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady wykonania robét podano w czgsci ogdlnej ST
W zalezno$ci od ustaleh zawartych w ST roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbior robét znikajacych

- odbidr czesciowy

- odbior koncowy

- odbior ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa tub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniad wszystkie czynnosci 1
wymagania okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji techniczne;.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - ST 1.2
ROBOTY Z ZAKRESU PRZYGOTOWANIA TERENU
POD URZADZANIE ZIELENI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbiqru
robét przygotowawczych pod urzadzanie zieleni przy rozbudowie Domu Kultury w Jedrzejowie
al. Pilsudskicgo-3-dz. nr 204,290,292 511
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna. jest stosowana. jako dokument przetargowy i kontraktowy przy z]fmqm i
realizacji wyzej wymienionych robot.
1.3, Zakres robét objetveh ST-
Ustalenia zawarte w- niniejszej speejalizacji dotyezg prowadzenia robdt przy wykonanit robot,
prac porzadkowych:
- usunigcie (likwidacja) drzew
- usunigcie likwidacja zywoplotu 1 krzewow
- wywiezienie roslin usunigtych
- uprzatnigcie terenu budowy
- wypelnienie dotow .
- przygotowanie podioza
1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentach
projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Zamawiajacego. Pozostale warunki dotyczace
robot podano w czgéci ogolnej ST.

2. MATERIAL

2.1. Materiatami stosowanymi do wykonania robét bedacych tematem niniejszej spmmg s3:
- humus zdjety z terenu !

- ziemia urodzajna

2.2. Material istniejacy na terenic poddany robotom wyszczegélnionym w podpunkcie 1.3.:

- drzewa zinwentaryzowane wytypowane do likwidacji

3. SPRZET
Roboty zwigzane z przekopaniem, usunigciem zanieczyszczen 1 nawiczieniem ziemi mozna
wykona¢ recznie lub mechanicznie (orka). :

- plug do orki, brona

- glebogryzarka

- opryskiwacze (do opryskow herbicydami)

- koparko — ladowarka
Roboty zwigzane z usumgciem drzew:

- koparka

- spycharka

- ladowarka

- pilarki spalinowe

- linyikliny niezbedne do zabezpieczen przy obalaniu drzewa
Moze by¢ inny sprzet zaakceptowany przez Inwestora.
Wykonawca do wykonania robét wyszczegélionych w podpunkcie 1.3. powinien wykazaé sig
posiadaniem specjalistycznego sprzgtu przystosowanego do wykonywania wszystkich robot z
branzy ziclen, oraz wykwahﬁkowanych pracownikow.
Wykonawca odpowiada za sprawnos¢, sposob przechowywania i zabezpieczenia sprzgtu.
Wykonawca moze wynaja¢ wyspecjalizowana firm¢ do wykonania prac podanych w podpunkcie
1.3., w porozumieniu 1 za zgoda Inwestora.
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4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgsci ogolnej ST.

Dobor transportu technologicznego przeprowadzic w uzgodnieniu z Zamawiajacym : z
uwzglednieniem zalozen Projektu Organizacji Robot.

Materiaty potrzebne do wykonania robdt objetych ST moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inwestora..

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1,

Ogdlne warunki

Ogolne zasady wykonywania robot podano w czgsci ogolnej ST. N
Wykonywanie robot w synchronizacji z pozostatymi branzami z uwzglednieniem zewngtrznych
robot uzbrojenia.

5.2. Wycinanie drzew

Drzewa usuwa si¢ z terenu po uzyskaniu pisemnej zgody wydanej decyzja Urzgdu Miasta w
Jedrzejowic Wydziat Ochrony Srodowiska. )

termin robdt wskazany przez Wydziat Qchrony Srodowiska w Jgdrzejowie

w/w prace nie mogg by¢ przeprowadzone w okresie od 1 marca do 15 pazdziernika z uwagi na
okres ochronny dla gniazdujacych ptakow

teren robdt winien by¢ zabezpieczony

drzewa przeznaczone do wycigeia oznakowane w terenic

usuni¢te elementy skladowane tymczasowo w migjscach przeznaczonych do tego celu

wywiczienic usunigtego materiatu w miejsce wskazane przez Inwestora

wypehienie doléw ziemig

5.2.1. BHP przy wykonywaniu robot

5.3.

Wykonawca zobowiazany jest do zatrudniemia przy wykonywaniu robot z zakresu likwidacji
drzew pracownikow wykwalifikowanych. Wszyscy pracownicy powinni by¢ przeszkoleni w
zakresie BHP 1 zobowiazani do przestrzegania tych przepisow.

QOczyszczenie terenu 1 przekopanie

Roboty obejmujace oczyszczenie terenu winny by¢ wykonane po zakonczeniu robét zwiag@nxch z
obicktami kubaturowymi, chodnikami, parkingami i prac zwiazanych z wycinka drzew.
przeprowadzenie robdt zwiazanych z oczyszczeniem powierzchni z resztek budowlanych,
kamieni, $mieci
wywiezienie Zanieczyszczen
przekopanie gruntu
nawiezienie 1 rownomierne rozlozenie ziemi urodzajnej ok. 10 cm
okres stabilizacji gruntu ok. dwoch tygodni
odchwaszczenie terenu — metoda chemiczna polega na opryskiwaniu powierzchni przeznaczong
pod trawnik wodnym roztworem np.. Randapu, (3- 4 tygodni — okres karencji po zabiegu
opryskiwania)
Wykonawca jest zobowigzany do:
- wykonania w miar¢ potrzeb i przed rozpoczeciem wszelkich robot zwigzanych z zalozegiem
zieleni odchwaszczenia terenu
- prowadzenia rob6t odchwaszczajacych tak aby podczas robét nie przenies¢ cieczy robocze)
na drzewa istniejace
- zastosowania $rodka ,ukierunkowanego” i cisle wedlug instrukeji podane] przez producenta

5.3.1. BHP przy wykonywaniu robét zwiazanych z opryskami §rodkami chemicznymi

Wszyscy pracownicy powinni by¢ przeszkoleni w zakresie BHP 1 zobowiazani do przestrzégania
tych przepisow. ?
Wykonawca zobowigzany jest do uzycia specjalnego sprzgtu 1 odziezy ochronngj.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

Program zapewniania jakosci Tobot.

6.2. Zasady kontroli jako$ci
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6.3. Pobieranie probek

6.4. Badania 1 pomiary

6.5. Normy jakosci i deklaracje

6.6. Dokumenty budowy
Zgodnie ze specyfikacja ogdlna i specyfikacja robot i warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robdt budowlano — montazowych

7. QDBIOR RQBOT

7.1. Ogolne zasady wykonania rob6t podano w czesci ogolnej ST
W zaleznosci od wustalen zawartych w ST roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbidr robot znikajacych

- odbior czgiciowy

- odbidr koncowy

- odbior ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnoscei,
wymagania okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - ST 1.3
PRZESADZENIE MATERIALU ROSLINNEGO

1. WSTEP

L.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t z zakresu przesadzenia roslin przy rozbudowie Domu Kultury w Jedrzejowie
al. Pilsudskiego 3 dz. nr 291,290,292 511

1.2. Zakres stosowania
Sp&cyﬁkac}a_tcchnmzna jest stosowana jako dokument przetargowy. 1 kontraktowy przy zlecem
realizacji wyzej wymienionych robét.

}.3: Zakres robét ebjetyeh ST
Ustalenta zawarte w- nindejszej specjalizaejt dotycza prowadzenia robdt przy przesadzeniu
materiatu roslinnego:

- przesadzenie drzewek

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Zamawiajacego. Pozostale warunki dotyczace
robot podano w czgsci ogolnej ST.

2. MATERIAL

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatu roslinnego zostaly podane w czgsci specyfikacji ogélngj.

2.2. Przechowywanie materiatu roslinnego
Ogolne wymagania zostaly podane w czgsci ogolne;.
Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczemia materialu roslinnego przeznaczonego do
przesadzenia na czas dokonania robét lub przeniesienia w miejsce nie kolidujace z pracami
budowlanymi i zadolowanie do momentu przeniesienia docelowego, oraz prowadzenia w trakcie
skladowania podstawowych zabiegdw pielegnacyjnych tj. podlewanie 1 usuwanie posuszu.

2.2. Materialami stosowanymi do wykonania robdt bedacych tematem niniejsze) snecvﬁkacu sa;

przgdza jutowa

juta lub siatka (plastikowa lub druciana)

- drewniane paliki

- kolki 50 cm do odciagow

tasma lub linka do mocowania drzew

Material istniejacy na terenie poddany robotom wyszczegdlnionym w podpunkcie 1.3.:

- rosliny zinwentaryzowane wytypowane do przesadzenia

3. SPRZET
Roboty zwiagzane z przesadzeniem drzew i krzewoéw wykonane recznie 1 przy pomocy sprzqtu
zmechanizowanego: :

- przesadzarka przy roslinach z bryla korzeniows o $r. od 0,5m-1,0m

- narzedzia: topata

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgsci ogdlnej ST.
Dobor transportu technologicznego przeprowadzic w uzgodnieniu z Zamawiajacym | z
uwzglednieniem zalozen Projektu Organizacji Robot.
Materialy potrzebne do wykonania robét objetych ST moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inwestora.
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Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia materialu roslinnego podczas transportu
zwigzanego z niedopuszczeniem do uszkodzenia bryly korzeniowej 1 czg$ci nadziemnej (korony).

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki
Ogolne zasady wykonywania robét podano w czgsci ogolnej ST.
Wykonywanie rob6t w synchronizacji z pozostalymi branzami z uwzglednieniem zewnetrznych
robét uzbrojenia.
Wykonanie rob6t z zakresu rozmieszczenia roélin zgodne z danymi zawartymi w dokumentaciji
projektowej.
Termin wykonywania prac

- poczatek wrzesnia do' momentu zamarznigcia gruntn i od momentu rozmarznigcia gruntu do
kwietnia

5.2. Roboty zwiazane z przesadzeniem roslin

- zabezpieczenie czgsci nadziemnej przez owinigcie przgdza jutowg

- obkopanie rosliny tak aby uzyskac bryle korzeniows proporcjonalng do wielkosci rodliny

- owinigcie bryly korzeniowej juta lub siatkg (zabezpieczenie bryly korzeniowej na czas transportu
by nie ulegla uszkodzeniu)

- wypehienie doloéw powstatych na skutek przesadzenia

- przygotowanic dolow pod przesadzenie, wielkosci proporcjonalnej do pozyskanej bryly
korzeniowej

5.3. Roboty zwigzane z sadzeniem roshin

- doly przygotowane pod nasadzenia nalezy zaprawi¢ ziemig urodzajng (kompostem)

- ziemie wybrana z dolu nalezy pomieszaC z ziemia urodzajna, nastgpnie podsypa¢ i wypehi¢ nig
przestrzen wokot bryly korzeniowej sadzonych roslin

- posadowienie rofliny tak by korona byla zwrocona do stron S$wiata podobnie jak w
dotychczasowym migjscu wzrostu

- glebokos¢ ustawienia bryly na takim poziomie na jakim rosta pierwotnie

5.4. Roboty dodatkowe

- milode drzewka po posadzeniu nalezy przymocowa¢ do drewnianych palikéw, aby uniknaé
pochylenia 1 wylamania rosliny

- przywigzanie drzew szt. 2, nr inwentaryzacyjny 19,20, do kotkéw 3-szt.

formowanie wokol drzewa plytkiego dotka

scidtkowanie gleby wokét roshiny

rosliny po posadzeniu nalezy obficie podla¢

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewniania jakosci robot.
6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Badania i pomiary

6.4. Normy jakosciowe 1 deklaracje

6.5. Dokumenty budowy

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady wykonania robdt podano w czgsci ogdinej ST
W zaleznosci od ustalen zawartych w ST roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbior robét znikajacych

- odbidr czgsciowy

- odbior koncowy

- odbidr ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowe] bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.
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PECYFIKACJA TECHNICZNA - ST 1.4
ROBOTY Z ZAKRESU URZADZANIA ZIELENI NA SKARPACH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
robdt pod urzadzanie zieleni na skarpach przy rozbudowie Domu Kultury w Jedrzejowic al.
Pitsudskiego 3 dz. nr 291,290,292 511 .

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy ZI_QC&QIU i
realizacji wyzej wymienionych robaét.

}.3.-Zakres robét-objetych ST -
Ustalenia- zawarte ‘w niniejszej speejalizacjt- dotyoza prowadzenia robot: przy wykonaniu prac
zwigzanych z przygotowaniem podloza pod zalozenie zieleni na terenie pochxiy'm

1.3.1. skarpa projektowana pod zagospodarowanie roslinami

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacjq
projektowa, specyfikacja techniczng 1 poleceniami Zamawiajacego. Pozostale warunki dotyczace
robot podano w czgsci ogolnej ST.

2. MATERIAL

2.1. Ogblne wymagania dotyczace materialéw
Wymagania dotyczace materiatu roslinnego zostaly podane w czgsci specyfikacji ogolnej.

2.2. Przechowywanie materialu roslinnego
Ogdlne wymagania zostaly podane w cz¢sci ogélnej.
Wykonawca jest zobowiazany do magazynowani materiahi roSlinnego w pomieszczeniach
przystosowanych do tego celu oraz prowadzenia w trakcie skladowania podstawowych zabiegéw
pielggnacyjnych tj. podlewanie.

2.3. Materialami stosowanymi do wykonania robdt bedacych tematem niniejszej specyfikacyi sa:

- agrowloknina )

- kora sosnowa

- materiat roslinny: krzewy lisciaste i iglaste

2.4. Material istniejacy na terenie poddany robotom wyszczegolnionym w podpunkcie 1.3

- ziemia urodzajna

3. SPRZET
Roboty zwiazane usunigciem zanieczyszczen, nawiezieniem ziemi mozna wykona¢ recznie lub
mechanicznie.

- plug do orki, brona

- glebogryzarka

- ubijarka

- opryskiwacze (do opryskéw herbicydami)

- koparko — ladowarka
Moze by¢ inny sprzgt zaakeeptowany przez Inwestora.
Wykonawca do wykonania robdt wyszczegolnionych w podpunkcie 1.3. powinien wykazac si¢
posiadaniem specjalistycznego sprzgtu przystosowanego do wykonywania wszystkich robot z
branzy zielen, oraz wykwalifikowanych pracownikow. :
Wykonawca odpowiada za sprawnosc, sposob przechowywania i zabezpieczenia sprzgtu.
Wykonawca moze wynaja¢ wyspecjalizowana firm¢ do wykonania prac podanych w podpunkcie
1.3., w porozumieniu i za zgoda Inwestora.

4, TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgsci ogélnej ST.
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Dobor transportu technologicznego przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajagcym Z
uwzglednieniem zalozen Projektu Organizacji Robot.

Materialy potrzebne do wykonania robot objgtych ST moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inwestora..

5. WYKONYWANIE ROROT
5.1. Ogolne warunki
Ogodlne zasady Wykonywama robot podano w czgsci ogdlnej ST.
Wykonywanie robot w synchronizacji z pozostalymi branzami z uwzglgdnieniem zewngtrznych
rob6t uzbrojenia.
5.2. Roboty zwiazane z przygotowaniem podtoza pod zalozenie zieleni na terenie skarp:
- przygotowanie skarpy wedlug specyfikacji projektanta

- wyrownanie skarpy

- ysuniecie kamieni

- odchwaszczenie terenu - metoda chemiczna polega na opryskiwaniu powierzchni
przeznaczongj pod trawnik wodnym roztworem np.: Randapu, (3- 4 tygodni — okres karencji
po zabiegu opryskiwania)

Wykonawca jest zobowiazany do:

o wykonania w miar¢ potrzeb 1 przed rozpocz¢ciem wszelkich robot zwigzanych z zalozeniem
zieleni odchwaszczenia terenu, prowadzenia robdt odchwaszczajacych tak aby podczas
robot nie przenie$¢ cieczy roboczej] na drzewa istnicjace, zastosowania S$rodka
,.ukierunkowanego” i scisle wedlug instrukcji podanej przez producenta

- lekkie zaggszczenie

- polozenie warstwy humusu ok. 10cm

- ulozenie agrowlokniny

- mocowanie szpilkami co 2 m, na koronie i u podstawy skarpy

- wycigcie otworow 1 mocowanie roslin

- $cidtkowanie kora sosnowa

5.2.1. BHP przy wykonywaniu robét zwiazanych z opryskami $rodkami chemicznymi
Wszyscy pracownicy powinni by¢ przeszkoleni w zakresic BHP 1 zobowiazani do przestrzegania
tych przepisow.
Wykonawca zobowigzany jest do uzycia specjalnego sprzgtu i odziezy ochronnej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewniania jakosci robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Pobieranie probek

6.4. Badania i pomiary

6.5. Normy jakosci i deklaracje

6.6. Dokumenty budowy
Zgodnie ze specyfikacja ogédlna i specyfikacja robot i warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robdt budowlano — montazowych

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady wykonania robdt podano w czgsei ogdlnej ST
W zaleznosci od ustalen zawartych w ST roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbidr robét znikajacych

- odbidr czgsciowy

- odbior koncowy

- odbidr ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowe;j 1 specyfikacii techniczne;.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - ST 1.5
ROBOTY W ZAKRESIE SADZENIA MATERIALU ROSLINNEGO

1. WSTEP

Przedmiotem. niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i .odbigru
robét zwigzanych z zakladaniem (sadzeniem) zieleni przy rozbudowie Domu Kultury w
Jedrzejowie -al: Pitsudskiego 3 dz. nr 291,290,292 511 ‘

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlﬁcemq i
realizacji wyzej wymienionych robdt.

1.3.- Zakres robét objetych ST -

Ustalenia zawarte w ninicjszej specjalizaejt dotyeza prowadzenia- robét przy- sadzentyr materialu
ro$linnego:

sadzenie drzew

sadzenie krzewow

zakladanie trawnika

2. MATERIAL
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materialu roslinnego zostaly podane w czg$ci specyfikacyi og(;lnej

2.2 Przechowywanie materialy roshnnego

2.3 Materialami stosowan

Ogodlne wymagania zostaly podane w czgsci ogélnej.

Wykonawca jest zobowiazany do magazynowani materialu roslinnego w pomieszczeniach
przystosowanych do tego celu oraz prowadzenia w trakcie skladowania podstawowych zabiegow
pielggnacyjnych tj. podlewanie.

i do wykonania robét bedacych tematem ninigjszej specy
drzewa lisciaste 1 iglaste

krzewy liSciaste 1 iglaste

mieszanka nasion traw produkt gotowy dostgpny na rynku pod nazwg rynkowa , rekreaqgna
ziemia urodzajna (humus)

kora sosnowa

SPRZET
Roboty zwiazane z sadzeniem drzew i krzewow wykonane recznie.
Roboty zwigzane z zakladaniem trawnika wykonywane recznie i przy pomocy sprzgtu
zmechanizowanego:
wal kolczatka
wal gladki
wysiewem nasion recznie Jub za pomoca_siewnika
narzedzia: lopata, grabie

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgsci ogélnej ST.

Dobér transportu  technologicznego przeprowadzic w uzgodnieniu z Zamawiajacym .z
uwzglednieniem zatozen Projektu Organizacji Robét.

Materialy potrzebne do wykonania robét objetych ST moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inwestora.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia materiatu roslinnego podczas transportu
zwigzanego z niedopuszczeniem do uszkodzenia bryly korzemiowej i skaleczenia lub zlamania
czesci nadziemne) (korony).
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5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki
Ogolne zasady wykonywania robét podano w czgsci ogodlnej ST.
Wykonywanie robét w synchronizacji z pozostalymi branzami z uwzglednieniem zewnetrznych
rob6t uzbrojenia.
Wykonanie robét z zakresu rozmieszczenia roslin zgodne z danymi zawartymi w dokumentacji
projektowe;. '
Termin wykonywania prac_

- wiosna rosliny: liSciaste 1 iglaste

- pod koniec lata: rosliny iglaste

- jesienia do przymrozkéw: rosliny lisciaste

5.2. Roboty zwiazane z sadzeniem drzew

- drzewa nalezy sadzié w doly o srednicy 60 cm i glgbokosci 60 cm

dla roslin z bryla korzeniowa wielkos¢ dotn dwa razy wigksza od bryly

ro§liny sadzone z upraw w pojemnikach sadzimy tak gleboko aby bryla korzemiowa byla

zaglebiona

doly przygotowane pod nasadzenia nalezy zaprawic ziemig urodzajng (kompostem)

ziemie wybrang z dolu nalezy pomiesza¢ z ziemia urodzajna, nastepnie podsypaé i wypehi¢ nia

przestrzen wokot bryty korzeniowe; sadzonych roslin

5.3. Roboty zwigzane z sadzeni krzewOw

- krzewy w doly o érednicy 40 cm i glgbokosci 40 cm

- dla roglin z bryla korzeniowa wielkos¢ dotu dwa razy wigksza od bryty

- rofliny sadzone z upraw w pojemnikach sadzimy tak gleboko aby bryla korzeniowa byla
zaglebiona )

- doly przygotowane pod nasadzenia nalezy zaprawic ziemia urodzajng (kompostem)

- ziemie wybrang z dolu nalezy pomiesza¢ z ziemia urodzajna, nastgpnie podsypaé i wypehi¢ nig
przestrzeft wokot bryly korzeniowej sadzonych rosln

5.4. Roboty dodatkowe

- granice rabaty oddzielone tasma ogrodnicza od trawnika, tagma wbita w ziemie tak aby wystawala
ok. 1,5 — 2,5¢m nad powierzchnie gruntu

- teren wokol rodlin (krzewoéw lisciastych i iglastych) nalezy wysciotkowaé kora sosnowg -
zapobieganie wysuszeniu gleby 1 zachwaszczeniu

- ro$liny po posadzeniu nalezy obficie podla¢

5.5. Roboty zwiazane z wysiew nasion traw

- roboty zwigzane z wysiewem nasion wykonywane recznie lub za pomoca siewnika

- ilo§é wysiewanych nasion na 1m* zgodna z danymi zawartymi przez producenta na opakowaniu

- po wysiewie nasion wskazane jest zagrabienie (delikatne) 1 zwalowanie terenu

- wysiew traw nalezy przeprowadzi¢ wiosng juz od polowy kwietnia lub poznym latem od sierpnia
do poczatkéw wrzesnia

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewniania jako$ci robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Pobieranie probek

6.4, Badania i pomiary

6.5. Normy jako$ciowe i deklaracje

6.6. Dokumenty budowy -zgodmie ze specyfikacja ogolna_ i specyfikacja robot i warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych ,

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady wykonania robot podano w czgsci ogdlnej ST
W zaleznosci od ustalen zawartych w ST roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbioér robot znikajacych

- odbidr czgsciowy
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- odbiodr koncowy
- odbiér ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji techniczne;. ‘
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - ST 1.6
ROBOTY Z ZAKRESU ZABIEGOW PIELEGNACYINYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej. Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbiqru
robot piclggnacyjnych drzewa zachowanych przy rozbudowie Domu Kultury w Jqdrzejowxe al.
Pitsudskicgo 3 dz. nr 291,290,292 51}

1.2 Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zles;qu
realizacji wyzej wymienionych robét.

}.3- Zakres robét objetych ST-
Ustalenia- zawarte w- niniejszej speejalizacji dotyczg prowadzenia robdt- przy pielegnaeijt- drzew
zachowanych oraz pielggnacii trawnika istniejacego i zalozonego:

1.3.1.pielggnacja drzew zachowanych:

- cigcia przyrodnicze 1 nieprzyrodnicze(techniczne)

- podlewanie

1.3.2. pielggnacja krzewow posadzonych

1.3.3. piclegnacja drzew przesadzonych

1.3.4. piclegnacja trawnika zakladanego

1.3.5. piclegnacja materialu roslinnego

2. MATERIAL
2.1. Rodzaje materiatéw
2.1.1 Preparaty zabezpieczajace powierzchniowo do pielggnaciji drzew:
Dendromal 03 PA- dziatanie grzybobdjcze
Funaben 3- dzialanie grzybobojcze
Lak — balsam — dziatanie zabezpiceczajace
.1.2. Material do pielegnacji trawnika:
nawozy do pielegnacji trawnikéw dostgpne na rynku
herbicydy kontaktowe

[ S T T

“

SPRZET
Roboty zwiazane z podlewaniem wykonywane recznie.
Roboty zwiazane z usuwaniem nadziemnej czeSci korony (posuszu) wykonywane przy
wykorzystaniu specjalistycznego sprzgtu:
- kosza podnosnika montazowego zainstalowanego na podwoziu jezdnym (samochéd, przyczepa)
- pilarek sp_alinowych
- sprzet linowy
Roboty zwiazane z pielggnacja trawnika wykonane przy uzyciu sprzgtu 1 narz¢dzi z branzy zielen:
- wertykulator
- wal z kolcami — aerator \
- wal do wyréwnania powierzchm
- siewnik
- grabie
- opryskiwacz na $rodki chwastochze
- nozyk ogrodniczy
- kosiarka spalinowa

Moze by¢ inny sprzet zaakceptowany przez Inwestora.

Wykonawca do wykonania robot wyszczegdlnionych w podpunkcie 1.3, powinien wykazac si¢
posiadaniem specjalistycznego sprz¢tu oraz wykwalifikowanych pracownikow.

Wykonawca odpowiada za sprawnos$¢, sposob przechowywania 1 zabezpleczema sprzetu.
Wykonawca moze wynaja¢ wyspecjalizowang firm¢ w porozumieniu i za zgoda Inwestora.
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4. TRANSPORT

Ogoélne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgsei ogdlnej ST.

Dobor transportu technologicznego przeprowadzic w uzgodnieniu z Zamawiajacym z
uwzglednieniem zalozen Projektu Organizacji Robot.

Materialy potrzebne do wykonania robot objetych ST mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inwestora.

5. WYKONYWANIE ROBOT
3.1. Ogolne warunki

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w czgsci ogo]nq ST.

5.2. Roboty zwiazane z piclggnacia:
5.2.1 cigeie drzew zachowanych

usuwanie zaschnigtych galezie i konardéw

przycinanie nadlamanych galgzi i konaréw

zabezpieczanie ran po cieciach preparatami ochronnymi

jednorazowe cigcie powinno usuna¢ maksymalnie 20% masy zielonej drzewa. Nalezy stosowaé
zasadg ograniczenia ci¢cia jedynie do niezbednego minimum ’
w/w prace nie mogg by¢ przeprowadzone w okresie od 1 marca do 15 pazdziermka z uwa%i na
okres ochronny dla gniazdujacych ptakéw

5.2.2. BHP przy wykonywaniu roboét

Wykonawca zobowigzany jest do zatrudnienia przy wykonywaniu robét z zakresu pwlqgnacy
drzew pracownikow wykwalifikowanych m.in. dotyczy to operatorow pit spalinowych .1
pracujacych na wysokosciach. Wszyscy pracownicy powinni by¢ przeszkoleni w zakresie BHP 1
zobowiazani do przestrzegania tych przepisow. \
Wykonawca zobowigzany jest zapewnienia odziezy roboczej wymaganej przy pracach w
koronach drzew (roboty pielggnacyjne).

5.2.3. roboty zwiazane z cigciem krzewow sadzonych

tawula japonska (Spiraea japonica)- dla uzyskania obfitego kwitnienia 1 zwartego pokroju,
wiosenne cigcie (marzec), na wysokosci 20-25cm

cis posredni (Taxus x media)- mozna przycinac kilkakrotnie w ciagu sezonu, pierwsze cigcie na
wiosng, tuz przed rozpoczgcie wegetacji, ostatnie tuz po zakofczeniu tegorocznego wzrostu
trzmiclina Fortune’a (Fuonymus fortunei)- nie wymaga specjalnego cigcia ale wiosng mozna
przerzedzi¢ pedy jesli sa zbyt geste lub wysokie

cigeia pielegnacyjne wykonuje sie u roslin w przypadku wystapienia pedéw zaschnigtych lub
uszkodzonych

cigcia formujace u roélin wieloletnich dla prowadzenia wlasciwego ksztaltu pokroju i pozadanej
wysokosci wzrostu oraz wlasciwego krzewienia

5.2 4. roboty zwigzane z pielegnacja drzew przesadzonych

dokonywanie przeglqdu drzew po zimie i jesmmq, w celu oceny stanu zachowania

systematyczne usuwanie pojawiajacego si¢ w koronie posuszu

podlewanie drzew — metoda napowierzchniowa

w przypadkach uzasadnionych podjecie czynnosci z zakresu zabezpieczenia nowo powstalych
ran czy skaleczen

dokonywanie opryskow srodkami ochronnymi w przypadkach uzasadnionych

mozliwo$¢ zasilania nawozami (okreslenie potrzeb nawozowych drzew w wyniku obserwacji
zmian w zakresie nieprawidlowego wzrostu lub zjawisk chorobotwérczych blaszki lisciowej)
przeglad stanu ich mocowania

poprawianic misy woko! drzew

5.2.5. pielegnacja trawnika zakladanego

regularne nawadnianie

pierwsze koszenie, gdy trawa osiagnie 8 — 10 cm 1 skrocenie jej o 1/3, nastgpne koszenia powinny
by$ przeprowadzane systematycznie aby trawa nie uzyskala wysokosci po wyze] 6 — 8 cm,
ostatnie koszenie nie pozniej niz do polowy pazdziernika

nawozZenie zgodne z zaleceniami producenta zastosowanej mieszanki nasxon (wskazane 1-2 w
sezonie, nawozami do trawnikow dostgpnymi w handlu)
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- w nastgpnych latach wiosna nalezy przeprowadzi¢ prace zwiazane z walowaniem 1 wertykulacja
(cigcie darni — zapobieganie filcowaniu), latem przeprowadzamy acracj¢ (napowietrzanie) oraz
standardowe wyze] wymienione zabiegi pielegnacyjne

5.3.Roboty zwiazane z podlewaniem materiatu roslinnego
- podlewanie powierzchniowe punktowe
- zraszanie

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewniania jakosct robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Pobieranie probek

6.4. Badania i pomiary

6.5. Certyfikaty i deklaracje

6.6. Dokumenty budowy
Zgodnie ze specyfikacja ogolng 1 specyfikacja robét i warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robét budowlano - montazowych '

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady wykonania robdt podano w czesci ogdlnej ST
W zaleznosci od ustalen zawartych w ST roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbior robét znikajacych

- odbidr czesciowy

- odbiér koncowy

- odbior ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czymnosci,
wymagania okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej.



